




















































DOCUMENT TECHNIQUE DT12 

Communication Joueur 1 machine.-à requiller 

Une console de communication peut être installée par le technicien surehaque piste afin d'en prendre le 
contrôle. Ce dispositif est utilisé : 

pendant les entraînements. 
pour certaines compétitions 

Le joueur prend le contrôle de la machine et peut alors programmer n'importe quelle situation. Par 
conséquent, il personnalise ses séances d'entraînement en choisissant des configurations de quilles qu'il 
souhaite travailler. 

La console, gérée par micro contrôleur, est composée d'un clavier matricé 56 touches, d'un micro et d'un 
haut-parleur pour dialoguer avec le PC de l'office. 

Le micro contrôleur scrute périodiquement les touches puis convertit la touche appuyée en code ASCII afin 
de le transmettre à l'électronique de la machine à requiller. 

Table de conversion ASCII 

Exemple de conversion : V ¢;, $56 
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DOCUMENT TECHNIQUE DT13 

Schéma structurel partiel de la console joueur 
VDD 5V= 

Transmission : RS232 

Série asynchrone 
Half duplex 
Vitesse : 9600 bauds 
Données : 8 bits 
Stop : 1 bit 
Parité : sans 
Bifilaire norme RS232 
OV (TTL) e 12V (RS232) 
5V (TTL) -12V (RS232) 
1 er bit de donnée transmis : LSB 

;?fd*.p YVY m u 1  mm RWUT lm 

U 
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Examen ou Concours : Série* : 

Spécialitéloption : 

Repère de l'épreuve : 

Épreuve/sous-épreuve : 
(Préciser, s'il v a  lieu, le sujet choisi) 

m Appréciation du correcteur (uniquement s'il s'agit d'un examen) : 

Uniquement s'il s'agit d'un examen. 

SI 06 

D O S S I E R  R É P O N S E  

Tournez la page S.V.P. 

II est interdit aux candidats de signer leur composition ou d'y mettre un signe quelconque pouvant indiquer sa provenance. 



Question 1E : 
DOCUMENT REPONSE DR1 

\-- Piste 

Question 2A : 

Cycle de la table de pose dans le cas d'un « strike » 

( Chargement de fa table de pose ] 

Rimontde du râteau ] ---, 

Mouvements de la table de pose 
A 

Descente Montée Attente i 1 Descente Montée j 
L 

Phases de fonctionnement 

b étection des quilles restantes! Balayage 

. r  

13; 
Temps (S) t 

Dépose des quilles 

Non activé 

: 

Moteur table de pose 
A 

Document réponse 

Sens horaire 

mt 

Sens anti. 
horaire 
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Solénoïde limiteur de course 
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Question 2R : 
DOCUMENT REPONSE DR3 
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DOCUMENT REPONSE DR4 

Question 3 0  : 
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DOCUMENT REPONSE DR5 

Pilotage du frein électromagnétique du moteur de râteau 

Question 35 : 
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Question 4B : 

Question 4E : 

DOCUMENT REPONSE DR6 

H l guidage 
-h 

Coupe 

H-H 
Courroie 
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DOCUMENT REPONSE DR7 

Question 2X : 

Signal généré par le micro contrôleur à compléter 

Bit de START Bit de STOP -,Repos 

P3.1 

- L 

TX r (......) 

b 

. . 

Commande d'Arrêt d'urgence du moteur d'accélérateur à boules 

Question 4 H: 

........................ 

* COMPARER u 

Document réponse 

Vbloc 
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COMMUNIQUER 

U b  C> 

&mu 

Vers 
Micro controleur . 


